6-Achsen Mehrkomponentensensor K6D27

6-Axis Multicomponent Sensor <1%
Komponente Fx Fy Fz Mx My Mz
Nennlast 50N 50N | 200N 1Nm 1Nm 1Nm

Der Mehrkomponenten Sensor K6D27 eignet sich zur Messung der Krafte in drei Achsen
des Raumes sowie zur Messung der Momente um die drei Achsen des Raumes.

Dieser ,3D-Kraft*- und ,3D-Drehmoment” Sensor ist in einem Zylinder von nur 27mm
Durchmesser integriert.

Der Sensor ist ausgestattet mit 24 hochohmigen Ultraminiatur-Dehnungsmessstreifen der
neuesten Generation. Trotz der geringen Abmessungen ist der Mehrkomponenten Sensor
sehr robust: Die Schutzart ist IP67, das Teflon-Anschlusskabel ist temperaturbestandig,
hochflexibel und fir Anwendungen in der Medizintechnik geeignet. Die insgesamt 24
Anschlusslitzen sind aufgeteilt auf zwei Teflonkabel AWG 32 mit jeweils einem
Durchmesser von weniger 2mm. Dadurch wird bestmaogliche Flexibilitat erreicht.

Die Anschlusskabel sind an einem der beiden Montageflansche fixiert. Dadurch entstehen
keine Messfehler durch die Elastizitat der Anschlusskabel.

Beide Montageflansche sind symmetrisch ausgeflihrt. Sie haben jeweils zwei
Zentrierbunde @23mm und @17mm sowie je eine Passbohrung @2mm.

Die Steifigkeit dieses Sensors gegenuber Kraften betragt ca 5000N/mm. Die Steifigkeit
des Sensors gegeniiber Momenten betragt ca. 10° Nmm/rad.

Einsatzgebiete des Sensors sind z.B.
* Integration in Windkanal-Modelle,
* Integration in Handgriffe und Werkzeuge der Medizintechnik,
* Messungen in der Sportmedizin und Biomechanik,
* Regelung von Montage- und Handhabungsprozessen in der Mikromechanik.

Die Messung von Kraften ab 50 Mikronewton und von Momenten ab 1 Milli-Newtonmeter
sind zum Beispiel in Verbindung mit GSV-1A8USB K6D und der Software GSVmulti
moglich.
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Technische Daten

MaRe / Material

Bauform Messplattform
Material Edelstahl / Aluminium
Abmessungen mm X mm @327 x 25
Krafteinleitung Segmente J23 x 1,5
mechanische Daten

Nennkrafte (FS) Fx, Fy, Fz N 50, 50, 200
Nennmomente (FS) Mx, My, Mz Nm 1,1, 1
Gebrauchslast %FS 150
Bruchlast %FS 300
Messweg bei FS 1) mm ca. 0,01
Verdrillung bei FS 1) rad ca. 0,001
elektrische Daten

Nennkennwert 2) mV/V @ FS ca.0,4
Nullsignal mV/V <2
max. Speisespannung Vv 5
Eingangswiderstand Ohm 1000 £10
Ausgangswiderstand Ohm 1000 £10
Isolationswiderstand Ohm >2 109
Anschluss 24 Leiter m 3
Genauigkeit

rel. Spannweite 3) %FS 0,5
rel. Linearitadtsabweichung %FS <0,1
rel. Umkehrspanne %FS <0,1
Temperatureinfluss auf das Nullsignal %FS/K <0,1
Temperatureinfluss auf den Kennwert %RD/K <0,05
rel. Kriechen (30 min) %FS <0,1
Temperatur / Umwelt

Nenntemperaturbereich °C -10... +70
Gebrauchstemperaturbereich °C -10 ... +85
Lagertemperaturbereich °C -10 ... +85
Schutzart IP67

Abklrzungen: RD: Istwert (,Reading®); FS: Endwert (,Full Scale®);
1. Messweg bei einachsiger Belastung Fx oder Fy oder Fz;
2. Vergleichswert bei einachsiger Belastung Fz
3. Wiederholbarkeit bei gleicher Einbaulage und mehrachsiger Belastung;
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Anschlussbelegung

Kanal Bezeichnung PIN Aderfarbe
2xSTC-32T-12
(K6D27)
+Us 1 1 rot
-Us 1 2 schwarz
1 +Ud 1 3 gran
-Ud 1 4 weil}
+Us 2 5 blau
-Us 2 6 gelb
? +Ud 2 7 violett
-Ud 2 8 grau
+Us 3 9 orange
-Us 3 10 braun
° +Ud 3 11 rosa
-Ud 3 12 transparent
+Us 4 13 grin
-Us 4 14 schwarz
) +Ud 4 15 rot
-Ud 4 16 weil}
+Us 5 17 violett
-Us 5 18 gelb
° +Ud 5 19 blau
-Ud 5 20 grau
+Us 6 21 rosa
-Us 6 22 braun
° +Ud 6 23 orange
-Ud 6 24 transparent

Us: Brickeneingang (Speisung) einer Dehnungsmessstreifen Vollbriicke;
Der Sensor verfugt Uber einen 24-polige Flanschdose M16, Typ 09-0497-00-24 (male).

Der Messverstarker GSV-1A8USB K6D verfugt Uber eine 24-polige Flanschdose M16, Typ
09-0498-00-24.(female). Die Verbindung erfolgt tber 3m Anschlusskabel Kabeltyp 2x
STC32T-12 mit Kabelstecker und Kabelbuchse Typ Binder, M16, Serie 423, vergoldet.
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K6D27

Messverstarker

Die Signale der 6 Stliick Dehnungsmesssstreifen-Vollbricken des Sensors K6D27 werden
an Messverstarker mit Eingangen fir Dehnungsmessstreifen Vollbricken angeschlossen.
Der empfohlene Messbereich ist 2 mV/V. Die empfohlene Speisespannung ist 2,5V ...5 V.

Es sind 6 Messkanale erforderlich, z.B. 6 Stlick Analog-Messverstarker GSV-1 oder ein
Mehrkanal-Messverstarker GSV-1A8-K6D. Die mechanischen Krafte und Momente
werden aus den 6 Ausgangsspannungen der einzelnen Messkanale mit einer
Kalibriermatrix verrechnet.

Kalibriermatrix

Die Kalibriermatrix beschreibt die Rechenoperationen, um aus den 6 Ausgangssignalen
des Messverstarkers die drei Krafte und die drei Momente zu berechnen.

Die Kalibriermatrix ist zusatzlich als Labview vi verfugbar. Das mitgelieferte Programm
GSVmulti erlaubt die grafische Darstellung und Aufzeichnung der Krafte- und Momente.

Die Integration der Kalibriermatrix in eigene Softwareumgebung ist mdglich. Weiteres
hierzu in der Bedienungsanleitung.,

Software

Die Software GSVmulti ist im Lieferumfang mit Messverstarkern GSV-1A8USB/K6D
enthalten. Die Software gestattet die Anwendung der Kalibriermatrix und die
VVerschiebung des Kordinatensystems zur Darstellung der Momente um einen frei
wahlbaren Bezugspunkt.

Zur Erstellung eigener Software steht ein Labview VI zur Verfigung.

Montagehinweis

Der Sensor besitzt an der Ober- und Unterseite jeweils 6 kreisféormig angeordnete
Segmente fur die Krafteinleitung. Die Krafteinleitung soll auf die Segmente erfolgen. Bei
Anfertigung einer Adapterplatte bitte darauf achten, dass die Hohe des Zentrierbundes
@17 oder @23 nicht groler als 0,9mm ist.

Das Anschlusskabel wird am ,festen® Ufer angeordnet.

TRANSMETRA GmbH © 2014, Technical modifications to reserve

T R A N S M E T R A www.transmetra.ch 4 info@transmetra.ch @ +41 52 624 86 26


http://www.transmetra.ch
mailto:info@transmetra.ch

