2-achsiger Beschleunigungs- (Neigungs-)sensor KAS901-54 und -55
Dual-Axis Acceleration-(Inclination-)Sensor +1.7g9/x90°

Die Sensoren beruhen auf einer weiterentwickelten ,bulk micromachined“-MEMS Technologie. Die
dreidimensionale Struktur (3D-MEMS) dieser Sensoren beinhaltet ein Pendel aus einkristallinem Silizium. Dieses
ist hermetisch zwischen zwei Siliziumplatten eingeschlossen. Daraus resultiert ein langzeitstabiler,
hochaufldsender und schockfester Sensor. Eine Gasdampfung im Messelement verhindert ein Uberschwingen und
stérende Resonanzschwingungen. Die Pendelbewegung wird kapazitiv mit einem ASIC gemessen.

e Misst in positiver und negativer Richtung
¢ Misst statische und dynamische Beschleunigung
e Hohe Reproduzierbarkeit (ca 0,05% vom Messbereich)
¢ Hohe Auflésungen (ca. 0,005% vom Messbereich)
¢ Schockfestigkeit des Pendels min. 50 000g
e  Temperaturbereich -40... +85°C
e Passiv und aktiv temperaturkompensiert
¢ Kleines, robustes Messinggehduse mit Befestigungsléchern
¢ Robustes PVC-Kabel
e Grosses Nutzsignal: Ausgang 0.5... 4.5V (iber den Messbereich
e Speisespannungsbereich: 7... 36VDC stabilisiert
35.0
- 27.0 R ot ,7..36VDC
Hohe 12mm Weitere Ausfiihrungen:
Out X
: (€ Inclination Schirm/Gehause 1-, 2- und 3-achsige Sensorchips fiir SMD-
ol . KAS901-xxX Montage _
&« X seorztsotion orange gy e 1-und 2-achsige Sensoren in IP67-
Y Y- KeLAG Gehause, mit Kabel oder o
schwarz o, Anschlussstecker und standardisiertem
. . Signalausgang (4... 20mA, 2... 10V,
Schutz gsgen Verpolung! RS485-Ausgang)
Befestigungslécher fiir M3 Zylinderkopfschrauben ° Kleineres Gehause und Versionen flr
hoéhere Temperaturen (KAS804-Serie)
1) Wiederholbarkeit: Maximale
Parameter Bedingungen | KAS901-54 | KAS901-55 | Einheit Abweichung, die nach Lageanderung bei
- Rickkehr in die Ausgangsposition
7
Messbere!ch — +-1,7 +-1,7 9 auftritt. (Entspricht der erreichbaren
Messbereich (min.) ¥ +/- 90 +/- 90 ° Genauigkeit inkl. Temperaturhysterese
nach Temperaturkompensation und
- ) Linearisierung.)
Wiederholbarkeit g 040900 g 20 g 20 mg 2) Querempfindlichkeit: Maximaler
el ) ’ ’ Fehler, wenn eine Neigung oder
Auflésung bei 0°/ 1g 0..50 Hz 0,08 0,08 mg/\NHz Beschleunigung (zusétzlich) aus einer
bei 0°7%) 0,01° 0,01° ° anderen Richtung wirkt.

- = B) B) 3) Speisung stabilisiert.
Langzgltstabllltat ca. 1.5 1.5 mg 4) Messbereich Trigonometrische
Messrichtung X =parallel |Y = parallel Funktion: Winkel =

Y = parallel | Z = vertikal

Temperaturabhangigkeit pro °C 0,4 0.4 mg afCSin(VOUt_Z’S(Offset)j (Werte
Querempfindlichkeit 7 4 4 % Empfindlichkeit(V/g)
Dampfun 5) 3db 50 50 Hz ohne Einheiten einsetzen).
(v Vi‘l):\ratigonen) 5) Typische Werte

— - 6) Langzeitstabilitat: Kalkuliert anhand
Arbeitstemperaturbereich -40... +85 -40... +85 °C thermischer Schock-Tests. Testbericht
Schockfestigkeit 20’000 20’000 g auf Anfrage erhaltlich
Ausgangssignal Vout 0,5..45 0,5..45 V
Ausgang in 0° Position: 2,5 2,5 \Y
Messempfindlichkeit 1,2 1,2 V/g
Speisung 7...36 7..36 VDC
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